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6. ПЕРЕИЗДАНИЕ. Январь 1989 г.

Настоящий стандарт распространяется на стреловые самоходные краны и устанавливает классификацию кранов и соответствующих крановых механизмов на основе числа рабочих циклов, выполняемых в течение ожидаемого срока службы стрелового самоходного крана или механизма, и коэффициента распределения нагрузки, характеризующего номинальный режим нагружения.

1. КЛАССИФИКАЦИЯ
Классификация стреловых самоходных кранов и их механизмов по группам, основанная на условиях работы (эксплуатации), приведена в табл. 1.

Таблица 1

Классификация стреловых самоходных кранов по группам*
	Режим работы кранов
	Группа

	Краны для общих грузоподъемных операций, с крюком, не применяемые для непрерывной работы
	А1

	Краны, оборудованные грейфером, захватом или магнитом
	А3

	Тяжелый режим, например, погрузка и выгрузка контейнеров или общие работы в доках
	А4


* Соответствующие ряды коэффициентов Q (режим нагружения) и U (класс использования) приведены в ИСО 4301/1-85.

2. КЛАССИФИКАЦИЯ МЕХАНИЗМОВ ПО ГРУППАМ
Классификация механизмов стреловых самоходных крапов по группам приведена в табл. 2.

Таблица 2

Классификация механизмов по группам
	Назначение механизма
	Режим работы кранов

	
	А1
	А3
	А4

	Подъем груза
	М3
	M4
	М5

	Поворот крана
	М2
	М3
	М4

	Подъем и опускание стрелы
	М2
	М3
	М3

	Телескопирование
	М1
	М2
	М1*

	Перемещение крана (только по рабочей площадке):
	 
	 
	 

	пневмоколесный кран
	М1
	M1
	M1

	гусеничный кран
	M1
	М2
	М2


* Функция телескопирования не выполняется при подвешенном грузе.

Примечания:

1. См. ИСО 4301/1-85.

2. Для M1, М2, М3, М4, М5 применимы соответствующие ряды коэффициентов L (режим нагружения и Т (класс использования), указанные в ИСО 4301/1-85.

